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 فصل چهارم
  

  در محيط های هادی) مستقيم(جریان های الکتریکی ماندگار 
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  لقانون ژو
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این معيار بصورت  ن،ماز در حالت ميدان های متغير با(
ωε
σ

 )نظر گرفته می شوددر  


