
 

  هوالعليمهوالعليم
  اي محمودآباداي محمودآبادفني و حرفهفني و حرفه  دانشکدهدانشکده

 تک درستک درس  ––  پایان ترمپایان ترمسوالات امتحان سوالات امتحان 

  تاریخ امتحان :                                           شماره صندلي :                        شماره دانشجویي :                          نام و نام خانوادگي :                                            
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 مدت امتحان صفحاتتعداد سئوالاتتعداد تعداد واحد درس نام  تحصيليرشته نام مدرس

 06 2 4 1 آزمایشگاه کنترل خطي برق مهندس سينا محمدی

 تستي نمره منفي : دارد        ندارد آزمون  استفاده از : ................................................................... مجاز است.
 کامل شود. دقيقاً ،اطلاعات خواسته شده

 . فهم سوالات امتحاني ، قسمتي از امتحان است ؛ پس لطفاً سوال نفرمائيد
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 .حل نمايید  دلات زير را از روش دلخواهامع -1
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 دست آوريد.ب  num , denروش  برای هريک از سیستم های زير تابع تبديل را به -2
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 نمايش فضای حالت سیستم به صورت زير است  -3
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 مطلوبست:

 ی معادلات فضای حالتالف(تعیین تابع تبديل هر دو سیستم از رو

 (Z,P,Kب(تعیین صفر و قطب و بهره هر دو سیستم )

 ج(رسم پاسخ پله هر دو سیستم 

 مکان هندسی ريشه ها، دياگرام بد ونايکوئیست سیستم زير را به دست آوريد. -4 
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